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基于不变像素的遥感数字图像标准化

王 宇 明，李 崇 伟，毛　健，胡　淼
（天津师范大学城市与环境科学学院，天津３００３８４）

摘要：遥感数字图像直方图的标准化常用于不同时相相邻遥感图像的拼接和进行土地利用变化监测的预处理，还

可以消除不同成像条件对图像分析的影响，部分纠正由于太阳／传感器位置或大气影响造成的相邻图像的辐射误

差，从而达到相同成像条件的效果。由于常用的基于数值统计学的直方图的标准化方法不能达到理想效果，该文

提出了基于无变化像素进行图像标准化的方法，通过多光谱图像差异直方图及每一波段黑灰白像素的相关系数计

算，自动选择无变化像素，进而进行直方图的标准化。将该方法应用于２期ＴＭ图像遥感数据，明显减小了成像条

件差异，提高了数字图像标准化的有效性。
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０　引言

遥感图像上可解译出城市在不同时期的动态变

化和迅速扩张，不同时相相同地区的遥感图像为土
地利用动态变化监测提供了便捷条件。近年来，国
内外学者将遥感探测技术用于城市扩张分析和土地

变化监测等方面［１－７］，由于自然条件对环境的影响，
如太阳辐射、太阳高度角和太阳方位角的变化、大气
影响、不同传感器的辐射性能等因素对图像特征的影
响，使土地变化监测分析产生了不容忽视的误差。为
了减小相同地区不同时相遥感影像的差异，首先要对
遥感数字图像进行辐射校正，尤其是直方图的标准化
处理，实质上就是减小同区不同成像条件影像的差
异，标准化方法是将一幅影像作为参考图像，调整另
一幅目标影像的辐射特性，使二者互相匹配。常用
灰度直方图匹配方法解决辐射标准化问题［８］，但灰
度直方图标准化技术是以简单的数值统计为基础，
它掩盖了不同时相影像之间的真实土地变化情况，
由于变换实际上是基于整个图像的统计，当影像差
异仅代表少量的像素时，其效果很不理想。
当传感器响应与地物反射／辐射能量呈线性关

系时，同区不同时相遥感图像中反射率相同的像素
值之间在各波段呈线性关系，因而图像的标准化处
理可以简化为计算每个波段的线性变换系数［２］，其
最有效的方法就是确定不同时相的图像中反射率

是常数的亮目标和暗目标。不同时相图像中亮目

标和暗目标样本的像素值为求解线性方程提供了

基本点，由于样本数量较少，将产生较大的标准化
误差。
本文利用回归分析法，通过多光谱图像差异直

方图及每一波段黑灰白像素的相关系数的计算，自
动选择无变化像素，解决了样本数量少的问题，实现
了比较理想的图像标准化效果。该方法是基于解译
者能够在图像上分辨出像道路、屋顶等人造地物表
面，这些表面的反射率几乎不变，实质上是利用明暗
目标不变反射率概念的方法，减小同区不同成像条
件影像的差异性。

１　基于不变像素的遥感数字图像标准化方法

１．１　基本思想及特点
假定图像１和图像２平均反射值相同，通过采

集较多的样本数量，利用最小二乘法可以减少反射
率发生变化的像素所引起的误差。实际上是利用
基于标准化的回归法（即波谱变化检测技术）把像
素分成黑、灰、白类别，提取不变像素，并对每个类
别分别计算回归系数。利用多波段图像数据选择
不变的像素，并考虑不同的大气条件对不同波段的
影响，然后将每个波段分为黑、灰、白３个类别，并
且将计算的回归系数应用到每个波段的相应类别

中。根据明暗目标反射率不变的基本思想，通过采
集较大的样本量（像回归方法）降低误差。该方法
具有如下特点：可精确选择不变像素；充足的样本数



量保障了回归系数计算的可靠性；克服了解译者知
识的局限；消除了不同大气条件对不同波段的辐射
特征的影响。

１．２　不变像素的自动选取
参照不同图像的多波段直方图，采用阈值定义

法提取不变像素。一种土地类型的变化也许能引起
一个波段像素值的明显变化，而另一个波段的变化
则不明显。因此，多波段差异图像直方图的形态反
映了不同时相图像的变化情况。可将多波段差异图
像直方图分成３部分（图１）：第Ⅰ部分代表土地变化
像素集中区，这部分像素数量非常少。显著的土地
类型变化使像素值产生较大的正或负的变化，这些
像素集聚在差异图像直方图的两端，考虑到受不同
成像条件影响产生变化的像素也可能出现在这部分

区域，但是比起真正的土地类型变化这种影响微不
足道。第Ⅱ部分代表受不同成像条件影响而变化的
像素。如果成像条件相同，不变像素将集中在直方
图０值位置；如果成像条件不同，它们可能位移到非

０值位置。事实上，不同的成像条件对像素值的影响
远远小于真正土地类型变化的影响，因此，不变像素
实际上应该聚集在０值位置附近。第Ⅲ部分代表那
些对土地类型变化不明显或对大的变化不敏感波段

的像素。这些像素也受到不同成像条件的影响，但
其受土地类型变化的影响更大。多数情况下，区域
上１～５ａ期间真正土地类型变化的数量一般不到整
个区域的１０％［７］。因此，在直方图中，明显的土地类
型变化的频数往往小于那些不明显的土地类型变化

的频数。另外，如果假定同等变化的像素的频数在
差异图像直方图上对称分布，那么差异图像直方图
就具有高斯分布形态。

图１　差异图像直方图分区
Ｆｉｇ．１　Ｐａｒｔｉｔｉｏｎｉｎｇ　ｏｆ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　ｉｍａｇｅ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍ

如果图像上的变化很大，由于不变像素的减少
和变化像素的增加，在图１中的高斯曲线将趋于平
缓。土地类型变化小的不变像素将集中在直方图峰
值的周围，因为不同目标同等大小的变化像素具有
不相等的频数，聚集的中心不一定在直方图的均值
位置，此类不明显的错误匹配常被忽略，为了达到更

高的匹配精度，采用绝对图像差异直方图提取不变
像素。通过使用绝对图像差异直方图，并考虑在不
同方向上相同大小图像像素的不等频率出现，因此，
带有同等正、负频率的像素集聚在直方图的相同位
置。如果差异图像在［０，σ］区间具有正态分布，则绝
对差异图像就有［０，２σ２］之间的正态分布［２］。差异
图像在平均值μ和变量σ

２ 之间具有正态分布，所有
像素值减去μ，即得到平均值为０的图像。运用绝对
函数可获得在平均值０和变量２σ２ 之间的图像。在
此类直方图中，变化的像素聚集在一边，不变像素聚
集在另一边。通过指定［０，ｋσ］区间提取各波段的不
变像素。在此区间中，ｋ是回归过程中具有足够像素
数的自动定义的系数（注意在定义ｋ时，较小的ｋ系
数有可能获得较大的可信度）。尽管如此，由于参与
标准化过程中的像素在所有波段中应该是不变的，
在每个波段的不变像素被选择后，用约束条件ｋ不
仅可以进行不变像素的精确选择，而且也避免了把
变化像素当成不变像素的错误。

１．３　光谱分类
将上述选出的不变像素根据灰度值分成３类。

首先，将每个波段的像素值扩展到［０，２５５］，并按照
［０，８５］为黑、［８６，１７０］为灰、［１７１，２５５］为白的像素
进行分类，保证每类像素的数量需求；在灰度分类中
使用同样的评价标准，对每个波段进行黑、灰、白分
类。然后分别计算每个波段的回归系数，将灰度分
类中获得的相关系数分别运用到每一类别中。

２　实例分析

研究区为天津市静海县及其周围的农业区，选
用２４／１１／１９８８的Ｌａｎｄｓａｔ－４ＴＭ 和１１／１１／１９９８的

Ｌａｎｄｓａｔ－５ＴＭ两幅图像数据进行标准化。对其中
一幅图像进行ＧＰＳ采集地面控制点的几何精校正，
以该图像为参考，对另一幅图像进行亚像素级精度
的几何校正。图２是该区两幅Ｌａｎｄｓａｔ　ＴＭ图像，假
彩色合成波段为５、３、２。

图２　天津静海区相隔１０年的两幅Ｌａｎｄｓａｔ　ＴＭ影像
Ｆｉｇ．２　ＴＭ　ｉｍａｇｅｓ　ｏｆ　Ｊｉｎｇｈａｉ　ａｒｅａ　ｉｎ　Ｔｉａｎｊｉｎ　ｗｉｔｈ１０－ｙｅａｒ　ｉｎｔｅｒｖａｌ　ｔｉｍｅ

首先，运用减运算得到每个波段的差异波段图

页２２第 地 理 与 地 理 信 息 科 学 　　　　 　　　　　　　　　　　 第２７卷



像，建立差异波段直方图（图３），所有直方图都呈高
斯正态分布。然后，计算每个波段差异图像的均值
并减去相应差异图像，对差异图像取绝对函数，得到
绝对差异直方图（图４）。在［０，ｋσ］像素值之间选择
像素（σ为各差异图像的标准差，ｋ为常数），ｋ值由满

足像素数量的回归方程自动确定，在近红外波段为
０．２，可见光波段为０．３（因为在可见光波段的大气衰
减比近红外波段更大）。注意在所有被选择的波段
中提取每一波段的不变像素时，这些像素值不变且
保证足够的数量。

图３　差异波段直方图
Ｆｉｇ．３　Ｔｈｅ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　ｂａｎｄｓ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍｓ

图４　绝对差异直方图
Ｆｉｇ．４　Ｔｈｅ　ａｂｓｏｌｕｔｅ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　ｂａｎｄｓ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍｓ

　　为了获得正态图像，建立线性方程：
ＬＮ１＝ａＬ１＋ｂ （１）

其中，Ｌ１ 是图像１中的像素，ＬＮ１是图像１标准化后
的像素。考虑到图像１和图像２中ｎ对不变像素，
建立ｎ个方程，用最小二乘法计算系数ａ和ｂ：

Ｐ２ｉ＝ａＰ１ｉ＋ｂ　（ｉ＝１，２，３，…，ｎ） （２）

其中，Ｐ１ｉ和Ｐ２ｉ分别是图像１和图像２第ｉ个不变像
素值，由于方程数量大于未知系数个数，用最小二乘
法计算系数。
上述过程用于ａ、ｂ系数的计算。将每个波段分

为黑、灰、白３个等级，将回归系数用于相应的分类
中并将得到的波段作为标准化波段。
表１列出了每个波段黑、白、灰级的增值和截距

及用以获得结果的像素数量。为便于说明，用图５
表示波段１的黑、白、灰回归直线，用图６（见封３）显
示图像１的波段１的差异图像及其标准化，原图像

的标准化效果用不同的颜色表示。负值像素数量通
过标准化过程而降低，反之亦然。从图６看到，图像

０值的像素在标准化过程中保持不变。
表１　各波段黑、灰、白３类像素的增值截距及频数

Ｔａｂｌｅ　１　Ｔｈｅ　ｒｅｓｕｌｔ　ｏｆ　ｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ　ｔｏ　ｃａｌｃｕｌａｔｅ　ｇａｉｎ，ｉｎｔｅｒｃｅｐｔ
ａｎｄ　ｔｈｅ　ｎｕｍｂｅｒ　ｏｆ　ｐｉｘｅｌｓ　ｏｒ　ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ　ｆｏｒ　ｄａｒｋ，ｇｒａｙ

ａｎｄ　ｂｒｉｇｈｔ　ｃａｔｅｇｏｒｉｅｓ　ｉｎ　ｅａｃｈ　ｂａｎｄ

波段
黑像素 灰像素 白像素

增值 　截距 频数 增值 　截距 频数 增值 截距 频数

Ｂ１　０．９８２　４．２０１　４６２　１．００１　０．０５９　４２９　０．９９８　０．５４３　３４６
Ｂ２　０．９７３　０．７０１　３６８　０．９４０　３．３４３　４６７　１．００１　０．４６２　３７５
Ｂ３　０．９９１　１．０１９　４２９　１．００８　０．４１１　３３２　１．００６　０．６４５　４９６
Ｂ４　１．００２　０．１０９　５６９　１．０４７－０．７３　 ３０６　０．９９１　０．５９２　３６５
Ｂ５　１．０２６－１．１０９　２０１　０．９５３　３．９９１　５７６　１．００５　０．３５５　４１８
Ｂ７　１．００２　０．７０１　３０１　０．９７１　１．８４７　５５９　１．００６　０．６８１　３６５

３　方法评价

算法评价中，将图像２的波段１作为参考图像，

图像１的波段１作为标准化图像，得出原始图像两
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图５　波段１黑、灰、白分类回归直线
Ｆｉｇ．５　Ｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎ　ｌｉｎｅｓ　ｆｏｒ　ｄａｒｋ，ｇｒａｙ　ａｎｄ　ｂｒｉｇｈｔ　ｐａｒｔｉｔｉｏｎｓ　ｏｆ　ｂａｎｄ　１

个波段１的差异图像直方图ｈｏ，图像２的波段１与
图像１波段１的标准化结果差异图像直方图ｈｎ（图

７）。两个直方图都呈高斯形态，但ｈｎ直方图的峰值
比ｈｏ更尖锐，因为ｈｎ小值变化比ｈｏ更多；换言之，

ｈｎ图像小值变化像素频数增加了，这意味着标准化
算法减小了差异图像直方图的不变像素的数量。两
个直方图峰值的差异说明标准化过程已经明显改变

了不变像素。另外，如前述，成像条件的变化减小了
直方图的差异，相反，标准化过程增加了峰值的尖锐
度。如图７所示，标准化过程增加了峰值的陡峭度，

说明此算法的适用性。

图７　原图像两个１波段差异图像直方图（ｈｏ）与图像２波
段１、图像１波段１标准化结果的差异图像直方图（ｈｎ）比较
Ｆｉｇ．７　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ　ｏｆ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍ　ｏｆ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　ｉｍａｇｅ　ｏｆ　ｏｒｉｇｉｎａｌ
ｂａｎｄ－１ｓ（ｈｏ）ｔｏ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍ　ｏｆ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ　ｉｍａｇｅ　ｏｆ　ｂａｎｄ－１　ｏｆ　ｉｍａｇｅ－２

ａｎｄ　ｔｈｅ　ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｏｕｔｐｕｔ　ｏｆ　ｂａｎｄ－１　ｏｆ　ｉｍａｇｅ－１（ｈｎ）

图８显示了对于各种变化值的ｈｏ和ｈｎ直方图
的差异。在ｈｏ和ｈｎ直方图之间在小差值方面（如

－２０～２０之间）的差异比直方图的其他部分要大得
多。如果没有辐射影响，不变像素将聚集在差异图
像直方图的零位置附近，但事实上，由于受辐射的影
响使其偏离了零位置。因为真正的土地类型变化引
起的变化值比辐射影响更大，所期望的不变像素聚
集的位置可以在标准化图像直方图中显示出来，图８
达到了预期目的。在０位置附近像素频率的增加证
实了标准化过程的实用性。对于给定差异值的负值
是在标准化过程中将其他部分像素值变为给定值所

致。正如所料，负值聚集在０周围意味着标准化增

加了小变化值的差异。

图８　ｈｏ与ｈｎ不同差值直方图
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４　结语

本文提出的标准化方法尽可能使成像条件的

影响最小化，与常用的直方图规定化相比有很多优
点，如弥补了在识别和选择不变像素操作方面的人
为性、研究区条件及选择不变像素时数量限制等不
足。由于每个波段对相同的大气条件的响应不同，
该研究中每个波段不变像素的选择采用不同的阈值

计算。本文研究方法对于研究不同大气条件具有一
定的意义。标准化算法的关键是找到不变像素，对
于采用更适宜的阈值技术提高不变像素选择精度仍

待进一步研究。

参考文献：
［１］　ＬＵＮＮＥＴＴＡ　Ｒ　Ｓ，ＥＬＶＩＤＧＥ　Ｃ　Ｄ．Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ　Ｃｈａｎｇｅ　Ｄｅ－

ｔｅｃｔｉｏｎ［Ｍ］．Ｂｅｒｌｉｎ：Ｔａｙｌｏｒ　＆Ｆｒａｎｃｉｓ，１９９９．１－１０．
［２］　ＲＯＳＩＮ　Ｐ　Ｌ．Ｔｈｒｅｓｈｏｌｄｉｎｇ　ｆｏｒ　Ｃｈａｎｇｅ　Ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ［Ｒ］．Ｔｅｃｈｎｉｃａｌ

Ｒｅｐｏｒｔ　ＩＳＴＲ－９７－０２，Ｂｒｕｎｅｌ　Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，１９９７．
［３］　ＳＡＲＡＤＪＩＡＮ　Ｍ　Ｒ，ＹＡＡＬＬＡＨ　Ｓ　Ｍ．Ｕｒｂａｎ　ｅｘｐａｎｓｉｏｎ　ｍｏｎｉｔｏ－

ｒｉｎｇ　ｂａｓｅｄ　ｏｎ　ａ　ｐｏｓｔ－ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ　ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ　ｃｈａｎｇｅ　ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ
［Ａ］．Ｐｒｏｃ．３ｒｄ　Ｉｎｔ．Ｓｙｍｐ．Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ　ｏｆ　Ｕｒｂａｎ　Ａｒｅａｓ［Ｃ］．

Ｉｓｔａｎｂｕｌ，２００２．５２１－５２７．
［４］　王春峰．用遥感和单元自动演化方法研究城市扩展问题［Ｍ］．

北京：测绘出版社，２００１．
［５］　张继贤．论土地利用与覆盖变化遥感信息提取技术［Ｊ］．中国土

地科学，２００３（４）：１３－１６．
［６］　汪小钦，徐涵秋，陈崇成．福清市城市时空扩展的遥感监测及其动

力机制［Ｊ］．福州大学学报（自然科学版），２０００，２８（２）：２２０－２２４．
［７］　ＪＥＮＳＥＮ　Ｊ　Ｒ．Ｕｒｂａｎ／ｓｕｂｕｒｂａｎ　ｌａｎｄ　ｕｓｅ　ａｎａｌｙｓｉｓ［Ａ］．ＣＯＬ－

ＷＥＬＬ　Ｒ　Ｎ．Ｍａｎｕａｌ　ｏｆ　Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ（Ｓｅｃｏｎｄ　Ｅｄｉｔｉｏｎ）［Ｃ］．

１９８３，２：１５７１－１６６６．
［８］　ＨＡＬＬ　Ｆ　Ｇ，ＳＴＲＥＢＥＬ　Ｄ　Ｅ，ＮＩＣＫＥＲＳＯＮ　Ｊ　Ｅ，ｅｔ　ａｌ．Ｒａｄｉｏｍｅｔ－

ｒｉｃ　ｒｅｃｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ：Ｔｏｗａｒｄ　ｃｏｍｍｏｎ　ｒａｄｉｏｍｅｔｒｉｃ　ｒｅｓｐｏｎｓｅ　ａｍｏｎｇ

ｍｕｌｔｉ－ｄａｔｅ，ｍｕｌｔｉｓｅｎｓｏｒ　ｉｍａｇｅｓ［Ｊ］．Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓ．Ｅｎｖｉｒｏｎ．，

１９９１（３５）：１１－２７．

（下转第２８页）

页４２第 地 理 与 地 理 信 息 科 学 　　　　 　　　　　　　　　　　 第２７卷



漫反射分量的比较研究［Ｊ］．红外与毫米波学报，２００７，２６（４）：

２８４－２８８．
［６］　金锡峰，乔德林，周素香．漫反射体三维空间光分布的测量装置

ＣＮ９６２３９４８９．０［Ｐ］．１９９８－０３－０４．
［７］　ＳＡＮＤＭＥＩＥＲ　Ｓ，ＳＡＮＤＭＥＩＥＲ　Ｗ，ＩＴＴＥＮ　Ｋ　Ｉ，ｅｔ　ａｌ．Ｔｈｅ　Ｓｗｉｓｓ

Ｆｉｅｌｄ－Ｇｏｎｉｏｍｅｔｅｒ　Ｓｙｓｔｅｍ （ＦＩＧＯＳ）：Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ　Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ　ａｎｄ

Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ　ｓｙｍｐｏｓｉｕｍ，１９９５．ＩＧＡＲＳＳ′９５．′Ｑｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅ　Ｒｅ－

ｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ　ｆｏｒ　Ｓｃｉｅｎｃｅ　ａｎｄ　Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ′［Ｚ］．１９９５，３：２０７８－

２０８１．

［８］　叶玉堂，饶建珍，肖峻，等．光学教程［Ｍ］．北京：清华大学出版

社，２００５．
［９］　ＺＨＡＯ　Ｈ　Ｙ，ＺＨＡＯ　Ｈ，ＹＡＮ　Ｌ，ｅｔ　ａｌ．Ｍｏｄｅｌ　ｏｆ　ｒｅｆｌｅｃｔｉｏｎ　ｓｐｅｃ－

ｔｒａ　ｏｆ　ｒｏｃｋ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｉｎ　２πｓｐａｃｅ［Ｊ］．ＡＣＴＡ　Ｇｅｏｌｏｇｉｃａ　Ｓｉｎｉｃａ，

２００４，７８（３）：８４３－８４７．
［１０］　吴太夏，晏磊，相云，等．垂直观测时水平粗糙地表偏振反射作

用研究［Ｊ］．红外与毫米波学报，２００９，２８（２）：１５１－１５５．
［１１］　郑小兵．随机表面光散射的数值分析［Ｄ］．中国科学院安徽光

学精密机械研究所，１９９８．

Ｓｐｅｃｔｒａｌ　Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐ　ｂｅｔｗｅｅｎ　Ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　Ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ　ａｎｄ　Ｄｅｇｒｅｅ　ｏｆ　Ｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎ　ｏｆ　Ｐｏｌｉｓｈｅｄ　Ｇｒａｎｉｔｅ
ＸＩＡＮＧ　Ｙｕｎ１，２，ＹＡＮ　Ｌｅｉ　１，ＺＨＡＯ　Ｙｕｎ－ｓｈｅｎｇ３，ＣＨＥＮ　Ｗｅｉ　１

（１．Ｂｅｉｊｉｎｇ　Ｋｅｙ　Ｌａｂ　ｏｆ　Ｓｐａｔｉａｌ　Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ　Ｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎ　＆Ｉｔｓ　Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ，Ｐｅｋｉｎｇ　Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｂｅｉｊｉｎｇ　１００８７１；

２．Ｈｅｂｅｉ　Ｍｅｔｅｏｒｏｌｏｇｉｃａｌ　Ｉｎｓｔｉｔｕｔｅ　＆ Ｈｅｂｅｉ　Ｅｃｏ－ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔａｌ　Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ　Ｌａｂｏｒａｔｏｒｙ，Ｓｈｉｊｉａｚｈｕａｎｇ　０５００２１；

３．Ｃｏｌｌｅｇｅ　ｏｆ　Ｕｒｂａｎ　ａｎｄ　Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔａｌ　Ｓｃｉｅｎｃｅ，Ｎｏｒｔｈｅａｓｔ　Ｎｏｒｍａｌ　Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈａｎｇｃｈｕｎ　１３００２４，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｔｈｅ　Ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　Ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ　Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ　Ｆｕｎｃｔｉｏｎ（ＢＲＤＦ）ｉｓ　ｕｓｅｄ　ｉｎ　ｍｏｄｅｒｎ　ｏｐｔｉｃａｌ　ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ　ｔｏ　ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚｅ　ｔｈｅ　ｓｐｅｃｔｒａｌ
ａｎｄ　ｇｅｏｍｅｔｒｉｃａｌ　ｓｃａｔｔｅｒ　ｏｆ　ｍａｔｅｒｉａｌｓ，ｗｈｉｃｈ　ｉｓ　ｍｅａｓｕｒｅｄ　ｐｏｐｕｌａｒｌｙ　ｏｎ　ａ　ｃｅｒｔａｉｎ　ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ　ｉｎ　ｍｉｃｒｏｗａｖｅ　ｂａｎｄ　ｏｒ　ｗｉｔｈ　ｌａｓｅｒ．Ｐｏｌａｒｉｚａ－
ｔｉｏｎ　ｏｃｃｕｒｓ　ｗｈｅｎ　ｌｉｇｈｔ　ｉｓ　ｒｅｆｌｅｃｔｅｄ　ａｎｄ　ｓｃａｔｔｅｒｅｄ　ｂｙ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｗｈｉｃｈ　ｃｏｎｔａｉｎｓ　ｏｂｊｅｃｔ　ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ．Ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ　ａｎｄ
Ｄｅｇｒｅｅ　ｏｆ　Ｐｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎ（ＤＯＰ）ｏｆ　ｐｏｌｉｓｈｅｄ　ｇｒａｎｉｔｅ　ｗｅｒｅ　ｍｅａｓｕｒｅｄ　ｉｎ　ｔｈｅ　ｒｅｆｌｅｃｔｉｖｅ　ｓｏｌａｒ　ｂａｎｄ　ｂｅｔｗｅｅｎ　３５０ｎｍ　ａｎｄ　２　５００ｎｍ　ａｔ
５０°ｉｎｃｉｄｅｎｔ　ｏｖｅｒ　ａ　ｒａｎｇｅ　ｏｆ　ｓｃａｔｔｅｒ　ａｎｇｌｅｓ　ｆｒｏｍ　ａｂｏｕｔ　０°ｔｏ　５０°ｚｅｎｉｔｈ　ａｎｄ　ｆｒｏｍ　１８０°ｔｏ　ａｂｏｕｔ　２３０°ａｚｉｍｕｔｈ　ｅｖｅｒｙ　１０°．Ｉｔ　ｉｓ　ｓｈｏｗｎ
ｔｈａｔ　ｂｏｔｈ　ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ　ａｎｄ　ＤＯＰ　ｉｎｃｒｅａｓｅｓ　ｗｉｔｈ　ｔｈｅ　ｉｎｃｒｅａｓｅ　ｏｆ　ｚｅｎｉｔｈ　ｆｒｏｍ　０°ｔｏ　５０°ａｔ　ｔｈｅ　ｃｅｒｔａｉｎ　ａｚｉｍｕｔｈ　ａｎｇｌｅ　１８０°
ａｎｄ　ｄｅｃｒｅａｓｅｓ　ｗｈｅｎ　ｆａｒｔｈｅｒ　ａｗａｙ　ｆｒｏｍ　ｔｈｅ　ｓｐｅｃｕｌａｒ　ｒｅｆｌｅｃｔｉｏｎ　ａｚｉｍｕｔｈ（１８０°ａｚｉｍｕｔｈ　ａｎｇｌｅ）ｉｎ　ｔｈｅ　ｆｏｒｗａｒｄ　ｓｃａｔｔｅｒ　ｒｅｇｉｏｎ　ａｔ　ｔｈｅ
ｃｅｒｔａｉｎ　ｚｅｎｉｔｈ　ａｎｇｌｅ　５０°．Ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ　ａｎｄ　ＤＯＰ　ａｒｅ　ｉｎｖｅｒｓｅ　ｓｈｏｗｎ　ｉｎ　ｂｏｔｈ　ｓｐｅｃｔｒａ　ｔｏ　ｓｏｍｅ　ｅｘｔｅｎｔ，ｉ．ｅ．ｐｅａｋ　ｏｎ　ｏｎｅ
ｓｐｅｃｔｒｕｍ　ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ　ｔｏ　ｖａｌｌｅｙ　ｏｎ　ｔｈｅ　ｏｔｈｅｒ．
Ｋｅｙ　ｗｏｒｄｓ：ｐｏｌｉｓｈｅｄ　ｇｒａｎｉｔｅ；ｂｉｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌ　ｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ；Ｄｅｇ

櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵櫵

ｒｅｅｏｆＰｏｌａｒｉｚａｔｉｏｎ

（上接第２４页）

Ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｏｆ　Ｄｉｇｉｔａｌ　Ｓａｔｅｌｌｉｔｅ　Ｉｍａｇｅ　Ｈｉｓｔｏｇｒａｍ　Ｂａｓｅｄ　ｏｎ　Ｕｎｃｈａｎｇｅｄ　Ｐｉｘｅｌｓ
ＷＡＮＧ　Ｙｕ－ｍｉｎｇ，ＬＩ　Ｃｈｏｎｇ－ｗｅｉ，ＭＡＯ　Ｊｉａｎ，ＨＵ　Ｍｉａｏ

（Ｃｏｌｌｅｇｅ　ｏｆ　Ｕｒｂａｎ　＆Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ　Ｓｃｉｅｎｃｅ，Ｔｉａｎｊｉｎ　Ｎｏｒｍａｌ　Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｔｉａｎｊｉｎ　３００３８４，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｏｆ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍ　ｉｓ　ｏｆｔｅｎ　ｒｅｑｕｉｒｅｄ　ｉｎ　ｉｍａｇｅ　ｐｒｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ　ｓｔａｇｅ　ｓｕｃｈ　ａｓ　ｍｕｌｔｉ　ｔｅｍｐｏｒａｌ　ｒｅｍｏｔｅ　ｓｅｎｓｉｎｇ　ｉｍ－
ａｇｅ　ｍａｔｃｈｉｎｇ　ａｎｄ　ｌａｎｄ－ｕｓｅ　ｃｈａｎｇｅ　ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ．Ｔｈｅ　ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｃａｎ　ａｌｓｏ　ｍｉｎｉｍｉｚｅ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ　ｉｍａｇｉｎｇ　ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ　ｅｆｆｅｃｔｓ　ｉｎ　ａｎａｌｙｓｉｓ

ａｎｄ　ｒｅｃｔｉｆｙ　ｒａｄｉｏｍｅｔｒｉｃ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｓ　ｄｅｒｉｖｅｄ　ｆｒｏｍ　ｓｏｌａｒ／ｓｅｎｓｏｒｓ　ｌｏｃａｔｉｏｎ，ａｔｍｏｓｐｈｅｒｉｃ　ｅｆｆｅｃｔｓ　ｂｅｔｗｅｅｎ　ａｄｊａｃｅｎｔ　ｉｍａｇｅｓ　ｉｎ　ｓｕｃｈ　ａ

ｗａｙ　ａｓ　ｉｆ　ｔｈｅｙ　ｈａｖｅ　ｂｅｅｎ　ａｃｑｕｉｒｅｄ　ａｔ　ｔｈｅ　ｓａｍｅ　ｉｍａｇｉｎｇ　ｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓ．Ｒｅｌａｔｉｖｅ　ｒａｄｉｏｍｅｔｒｉｃ　ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｗｈｉｃｈ　ｉｓ　ｎｏｒｍａｌｌｙ　ａｐｐｌｉｅｄ　ｉｎ

ｉｍａｇｅ　ｐｒｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ　ｓｔａｇｅ　ｄｏｅｓ　ｎｏｔ　ｒｅｍｏｖｅ　ａｌｌ　ｕｎｗａｎｔｅｄ　ｅｆｆｅｃｔｓ．Ｉｎ　ｔｈｉｓ　ｐａｐｅｒ，ａ　ｍｅｔｈｏｄ　ｈａｓ　ｂｅｅｎ　ｄｅｖｅｌｏｐｅｄ　ｂａｓｅｄ　ｏｎ　ｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎ

ａｐｐｌｉｅｄ　ｏｎ　ｕｎｃｈａｎｇｅｄ　ｐｉｘｅｌｓ．Ｔｈｅ　ｐｒｏｐｏｓｅｄ　ｍｅｔｈｏｄ　ｉｓ　ｂａｓｅｄ　ｏｎ　ｅｆｆｉｃｉｅｎｔ　ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ　ｏｆ　ｕｎｃｈａｎｇｅｄ　ｐｉｘｅｌｓ　ｔｈｒｏｕｇｈ　ｉｍａｇｅ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ

ｈｉｓｔｏｇｒａｍ　ｍｏｄｅｌｉｎｇ　ｕｓｉｎｇ　ａｖａｉｌａｂｌｅ　ｓｐｅｃｔｒａｌ　ｂａｎｄｓ　ａｎｄ　ｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎ　ｏｆ　ｒｅｌｅｖａｎｔ　ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｓ　ｆｏｒ　ｄａｒｋ，ｇｒａｙ　ａｎｄ　ｂｒｉｇｈｔ　ｐｉｘｅｌｓ　ｉｎ　ｅａｃｈ

ｂａｎｄ．Ｔｈｅ　ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｓ　ａｒｅ　ａｐｐｌｉｅｄ　ｔｏ　ｐｒｏｄｕｃｅ　ｔｈｅ　ｎｏｒｍａｌｉｚｅｄ　ｉｍａｇｅ．Ｔｈｅ　ｉｄｅａ　ｈａｓ　ｂｅｅｎ　ｉｍｐｌｅｍｅｎｔｅｄ　ｏｎ　ｔｗｏ　ＴＭ　ｉｍａｇｅ　ｄａｔａｓｅｔｓ．

Ｔｈｅ　ｃａｐａｂｉｌｉｔｙ　ｏｆ　ｔｈｅ　ａｐｐｒｏａｃｈ　ｉｎ　ｔａｋｉｎｇ　ｉｎ　ｔｏ　ａｃｃｏｕｎｔ　ｔｈｅ　ｉｍａｇｉｎｇ　ｃｏｎｄｉｔｉｏｎ　ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｓ　ａｎｄ　ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｌｙ　ｅｘｃｌｕｄｉｎｇ　ｒｅａｌ　ｌａｎｄ

ｃｈａｎｇｅ　ｐｉｘｅｌｓ　ｆｒｏｍ　ｔｈｅ　ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｐｒｏｃｅｓｓ　ｈａｓ　ｓｈｏｗｎ　ｂｅｔｔｅｒ　ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ　ｉｎ　ｔｈｅ　ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ　ｓｔａｇｅ．

Ｋｅｙ　ｗｏｒｄｓ：ｕｎｃｈａｎｇｅｄ　ｐｉｘｅｌｓ；ｒｅｍｏｔｅ　ｓｅｎｓｉｎｇ；ｄｉｇｉｔａｌ　ｉｍａｇｅｓ；ｎｏｒｍａｌｉｚａｔｉｏｎ　ｏｆ　ｈｉｓｔｏｇｒａｍ

页８２第 地 理 与 地 理 信 息 科 学 　　　　 　　　　　　　　　　　 第２７卷




